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1 Generelle egenskaber

Med LokPilot V3.0 markedsferer ESU den tredje variant af den kendte LokPilot dekoder. De
allerede fine egenskaber udvides med yderligere funktioner med den malsaetning at forbedre
kereegenskaberne, ege driftssikkerheden og forbedre dekoderens fleksibilitet. Den
fremtidsorienterede modelbanemand vil glaede sig over at hardwaren er forberedt til den
kommende NMRA DCC "BiDirectional standard”.

LokPilot V3.0 findes i to versioner:

LokPilot V3.0 er en multiprotokoldekoder. Den behersker savel Marklin®/Motorola®
formatet som det verdensomspaendende norm DCC format og Selectrix®. Den kan ligeledes
anvendes pa analoge veksel- eller jeevnstremsanlasg. Den er saledes ideel i blandede
Motorola®/DCC driftsformer.

LokPilotDCC V3.0 er en renlivet DCC dekoder. Den har de samme egenskaber som
LokPilot V3.0 med undtagelse af Motorola® og Selectrix® formaterne, ligesom den kun kan
anvendes til jeevnstrem pa analoge anleeg.

Begge dekodere retter sig mod den kraesne modeljernbaneentusiast, som laegger vaegt pa god
lastregulering, fremragende langsomkerselsegenskaber og stor fleksibilitet gennem stor
tilpasningsevne. LokPilot V3.0 finder selv ud af hvilken driftsform, der anvendes. Den kan
anvendes med jeevnstrems- og klokanker- (f.eks. Faulhaber). Alstremsmotorer skal ombygges
til DC, jeevnstrem med HAMO-magnet.
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Gennem sine enestaende egenskaber giver LokPilot V3.0 den fleksibilitet og sikkerhed, man i
dag kan forvente af en digitaldekoder.

Fremtidige standarder er heller ikke noget problem for LokPilot V3.0, da den kan opdateres via
sin flash-teknologi.

1.1 Egenskaber for alle LokPilot V3.0 dekodere

Klar til brug pd analoge jeevnstremsanlzeg

Fuldautomatisk flydende skift mellem alle driftsformer

4. generations lastregulering. Tilpasses motoren gennem 3 styreregistre (CV)
Motorbeskyttende, stilfeerdig taktfrekvens: 32 kHz

Understatter Lenz® bremsebremsestraskninger

14, 28 og 128 reguleringstrin ved DCC-drift

Finder selv automatisk ud af status for hastighedsreguleringen ved de fleste DCC-
systemer

2 eller 4 cifre i lokomotivadressen

fuld NMRA-kompatibilitet

Rangerkersel

Accelerations- og bremseforsinkelse kan deaktiveres

Advanced Consisting

Frit indstillelig hastighedskendelinie

Udvidet kortlaegning af funktioner, idet alle udgange kan tilknyttes en taste
Lyseffekter: Strobelys, dobbelt strobelys, mars- og gyrolys, ildeffekt, blink, blitz, tidsstyrede
udgange.

Accelerations- og bremseforsinkelse kan ogsa indstilles til brug i analog drift
Lastregulering ogsa i analog drift

Fremtidssikring: Opdatering af software via Flas-memory er mulig.

1.2 Tilleeg for LokPilot V3.0

Klar til brug pd analoge vekselstremsanlaeg

Behersker Motorola®-formatet (Nyt og gammelt)

Behersker Selectrix®-formatet (kere- og omskifterfunktioner. Programmering via DCC)
Programmeringstilstand til Marklin 6021 (til de vigtigste funktioner]
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— LokPilot dekodere ma udelukkende anvendes til modeljernbaner.

— Pas pa sted og trykbelastning af dekoderen

— Beskyt dekoderen mod fedtstof og fugtished

— Plastikbeskyttelsen om dekoderen ma ikke fijernes

— Lod aldrig direkte pa dekoderen, forlaeng i stedet ledningerne

— Daek aldrig dekoderen til med isolerband, da dekoderen sa ikke kan lede varme veaek, og en
overophedning er en mulighed.

— Under indbygning ma der ikke vaere strem pa lokomotivet

— Ingen ledninger ma pa noget tidspunkt berere lokomotivets metaldele

— Pas paved samlingen af lokomativet, sa ingen af ledningerne bliver adelagt, da der er
risiko for kortslutninger

2 Vigtige advarsler

Kontakt | Forbindelse Ledningsfarve ESU orange
m.fl.

dopis

Fzelles stel for funktioner (+)

1 Motor forbindelse 1

2 Lys bagerst (-] =
3 Ikke anvendt eller F1

4 Venstre stremoptag

5 Motor Forbindelse 2 Gra

6 Lys forreste () Hvid

=

8

Hajre stremoptag eller
sleebesko

Figur 1: Dekoderens stik og ledningsfarver NEM 650/652

Arkiv: www.danskmodel.dk



www.digitaltog.dk

ESU LokPilot V3.0 1. udgave (6]

5 Sean0 E00p

(w00
SETE e

S R

7-_ 00000000 Sem——
W

erpalschutz: Kelre Bohrung!

Abb. 1b: 21 polet
greenseflade

o
AL vicleit S—— P d‘:]l]
Motar rechts  crange oq aoo
Schiere 2 rot
Lizkt Hintern gt — E
U+ Hlay —— L =l
AL gQrir  —— = i
Licht Varn= weill  —— =
Schiere 1 schwarz EE— | q:::][i_:l
kodor lirks grau  E— . =
BEL
Abb. 1c: Kabelforbindelserne pa LokPilot V3.0

3 Indbygningsforudseetninger

Lokomotivet skal fer indbygning vaere i en fejlfri teknisk stand. Kun et lokomotiv i en fejlfri
teknisk stand og med en god analog drift ma ombygges til digital drift. Sliddele som
motorberster og -kul, hjulkontakter, slaebesko, gledelamper etc. Skal kontrolleres og eventuelt

rengeres eller udskiftes.

Alle indbygningsarbejder skal grundlaeggende foretages pa lokomotiver, der ikke star pa et
spor, og som ikke er tilsluttet strem. Vaer sikker pa, at lokomotivet ikke - heller ikke ved et uheld
- kan blive tilsluttet strem under indbygningsarbejdet.

rin violett gelb weiss
F1 F2 Licht Licht
hinten varne I n
— LokPilot

schwarz % orange
Motor

Abb. 2: Anschluss des LokPilot in Loks mit isolierten Sonderfunktionen
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SCnwarz L orange
rot —

Maotor
Abb. 3a: Anschluss des LokPilot in Loks mit Sonderfunktionen gegen Gehdusemasse verschaltet

3.1 Lokomotiver med NEM652-greenseflade
Nogle LokPilotDCC V3.0 leveres med en Digital greenseflade efter NEMG652 (se figur 1a).

Indbygning i et lokomotiv foretages saledes let ved:

Fjern lokomotivets overdel. Ved ubetinget opmaerksom pa lokomotivets stand.

Tag beskyttelsesstik eller analog omskifter ud af NEM-stikket. Opbevar stik eller omskifter
sikkert bagefter.

Saet dekoderens stik i, s& stift 1 (det er den side af dekoderstikket med den red/orange
ledning) befinder sig pa den side der for det meste er markeret med *, +, ® eller 1. Pas pa at
ingen af dekoderstikkets ben bejes eller knaekkes, nar stikket seettes i. Forlad dig ikke p3a, at
alle ledninger fra dekoderen skal passe en bestemt vej. Udslagsgivende er alene stift-1
markeringen pa lokomativets stik!

Kommentar: LokPilot V3.0 anvender andre farvekoder end f.eks. Uhlenbrock og Marklin.
F.eks. anvender Uhlenbrock og Marklin bla og gren til motortilslutningerne, LokPilot V3.0
anvender gra og orange. Hvis lokomotivstikket ikke har en pind-1 markering, kan du i
stedet sikre dig, at lokomotivstikkets rede ledning (stremoptag 2 - slaebesko ved AC]
passer med dekoderens rede ledning.

Placer dekoderen pa et egnet sted i lokomotivet og fastger den med dobbeltklaebende tape
eller varmeledende lim (meget lidt).

3.2 Lokomotiver med 21-polet greenseflade

LokPilot V3.0 findes ogsd i en variant med den nye 2 1-polede graenseflade. Indbygningen af
dekoderen i lokomotiver er i dette tilfaelde helt anderledes let, da greensefladen er monteret pa
selve dekoderen.

Fjern lokomotivets overdel. Ved ubetinget opmaerksom pa lokomotivets stand.

Arkiv: www.danskmodel.dk
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— Tag beskyttelsesstik eller analog omskifter ud af NEM-stikket. Opbevar stik eller omskifter
sikkert bagefter.

— Find den manglende stift i reekken af stifter pd lokomotivets greenseflade. Den manglende
stift virker kodende. Bemaerk placeringen.

— Dekoderen kan seettes i pa to mader. Enten monteres dekoderen, sa stikkene feres
gennem dekoderen til stikket, hvorved dekoderens forbliver synlig efter montagen
(indbygningsmetode over), eller dekoderen monteres, sa stifterne sasttes direkte i stikket,
hvorved dekoderens stik ikke laengere er synligt (indbygningsmetode under).

— Hvilken indbygningsmetode, der er den rigtige, afhaenger af lokomotivet. Kodestiften pa
lokomotivets position er styrende for valget af indbygningsmetode.

— Dekoderen ma kun monteres i overensstemmelse med kodestiftens placering.

— Brug ikke kreeften ved montage af dekoderen, dekoderen skal kune monteres uden brug af
kraefter.

— Kontroller om dekoderen er monteret korrekt.

3.3 Lokomotiver uden NEM-stik

Kommentar: Et NEM-hunstik med ledninger koster 15 - 20 kr. Det kan godt betale sig at lodde
det i lokomotivet og bagefter montere dekoderen ved at szette den i stikket. Sa kan du senere
skifte dekoder uden lodning!!!

Ferst afmonteres alle eksisterende ledningsforbindelser til motor og stremoptag pa
lokomotivet. Veer saerligt opmaerksom pa eventuelle forbindelser til lokomotivets chassis! Der
ma INGEN forbindelser veere mellem motor og chassis/stremoptag/spor. Seerligt ved
ombygning af Fleischmann®-lokomotiver skal dette gennemgas en ekstra gang. Idet du er
saerligt opmeaerksom pa elektriske forbindelser mellem motortilslutninger og spor gennemgas
lokomotivet med et ohm-meter.

3.4 Den efterfelgende arbejdsgang er afheengig af, om lys- og
ekstrafunktioner skal tilsluttes.

a) Lys og funktioner er isoleret fra lokomotivets chassis og har faelles stel. De nedvendige
tilslutninger er vist pa figur 2.

b) Lys og funktioner er tilsluttet lokomotivets chassis og har stel den vej. Det geelder naesten
alle Marklin® lokomotiver og en del aeldre Fleischmann®- og Roco® lokomativer. De
nedvendige tilslutninger er vist pa figur 3.

— Den rede ledning tilsluttes det hejre stremoptag (slaebeskoen pa AC-modeller]).

— Den sorte ledning tilsluttes det venstre stremoptag (hjul/chassis pa AC-modeller)

— Den orange ledning tilsluttes den motortilslutning, der fer var tilsluttet det hejre
stremoptag (slaebeskoen pa AC-modeller)

— Den gra ledning tilsluttes den motortilslutning, der fer var tilsluttet det venstre stremoptag
(hjul/chassis pa AC-modeller).

— Det forreste lys tilsluttes den hvide ledning og det bageste lys den gule ledning.

— Den grenne ledning forbindes til funktionen, du ensker at styre med F1

Arkiv: www.danskmodel.dk
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— Den violette ledning forbindes til funktionen, du ensker at styre med F2
Er dit lokomotiv af type b), er du nu feerdig med tilslutningen.

Er dit lokomotiv af type a] skal alle returledninger fra lys og funktioner tilsluttes den bla ledning.
Denne ma under ingen omstaendigheder have kontakt med lokomotivets chassis!

3.5 Tilslutning af ekstrafunktioner

Du kan styre forskellige forbrugere over lys- og funktionsudgange sa leenge, det maksimale
stremforbrug ikke overskrides! Det skal her bemaerkes, at overstremsbeskyttelsen i dekoden
er velfungerende og i nedstilfzelde slukker alle funktioner samtidig.

Anvend udelukkende gledepzerer med 16V eller hejere og et maksimalt stremforbrug pa 50
mA. Cledepeerer bruger ved tilslutning meget strem, og overstremsbeskyttelsen kan i givet fald
bringes i brug!

Ved lokomotiver med en tilslutning som i figur 2 ma kun anvendes digitale reggeneratorer
f.eks. Seuthe nr. 1 1. Andre reggeneratorer anvender maske for meget strem. Der findes i
handlen reggeneratorer, der anvender sa meget som 250 mA!

Ved lokomotiver med en tilslutning som i figur 3 anvendes som hidtil en analog reggenerator.

Pas p3a, at den maksimale belastning af dekoderens funktionsudgange ikke overskrides,
ligesom de skal undga kortslutninger mellem udgangene. Selvom LokPilot V3.0 er
velbeskyttet, kan beskyttelsen ikke hindre at en ekstern speending over udgangene kan
odel=gge dennel!

3.6 Dekoder med 21-pin graenseflade

Pa LokPilot dekodere med 21-pin graenseflade er der udover de fire forbrugerudgange
yderligere 2 udgange, AUX3 og AUX4. Disse er udelukkende logiske udgange, og der kan
saledes ikke tilsluttes forbrugere direkte til dem. AUX3 og AUX4 kan kun nas gennem
greensefladen, der er ingen kabeltilslutninger til dem. AUX3 og AUX4 kan anvendes samtidig
med de evrige udgange.

4 Ibrugtagning

For du samler lokomotivet skal det funktionstestes.

Fabriksindstillingen af dekoderens adresse er 03

— Korer lokomotivet i begge retninger?
— Teend lyset. Lyser peererne? Hvis lokomotivet er udstyret med et greenseflade-stik, kan
stikket veere sat den forkerte vej i. Hvis lyset ikke teender, vendes stikket.
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4.1 DCC Drift

Fjern eventuelle kondensatorer fra tilslutningssporet (f.eks. i ROCO®) tilslutningsspor]. Disse
kan ved drift edelaegge dekoderen!

Styring med et DCC kompatibelt system er muligt. Felgende systemer er testet:
ROCO® Lokmaus2

Uhlenbrock® Intellibox

Lenz® Digital plus V2.3

ZIMO® MX1.

Ved drift med Lenz® Digital Plus V3.0 fungerer genkendelsen ikke, nar du anvender 14
reguleringstrin. Anvend 28/128 reguleringstrin.

Hver gang strem tilsluttes LokPilot V3.0 (ogsa ved tilslutning af anlaegget] og lyset tilsluttes
forseger LokPilot at genkende fartreguleringstallet. Derfor skal lyset taendes og
fartreguleringen pavirkes laenge nok til at lyset er konstant. Zndrer du under driften
reguleringstallet er det nedvendigt at gere LokPilot V3.0 stremfri et ejeblik, for at fa
automatikken til at virke efter hensigten.

Genkendelsen kan slas fra med CV 49 bit 4 (Se CV tabellen sidst i vejledningen).

4.2 Motorola® (Marklin® digital) drift (ikke for LokPilotDCC V3.0)

LokPilot V3.0 kan styres med alle Marklin® apparater, herunder kompatible. Funktionerne F1
til F4 kan kun anvendes under det nye Motorola® format. For at anvende dette, skal DIP-
kontakt 1 og 2 veere sat til ON pd en Marklin 6021.

Note: Ejere af eeldre Delta-systemer har det problem, at systemet ikke har en lys-tast. Derfor
kan LokPilot V3.0 indstilles, s& lyset altid er taendt [naturligvis atheengigt af kerselsretning).
Det gares f.eks. med en 6021 ved at seette veerdien 04 (Delta) i register (CV] 49.

4.3 Selectrix drift (ikke for LokPilotDCC V3.0]

LokPilot V3.0 kan styres og F1 taendes og slukkes med enhver Selectrix® kompatibel
digitalcentral. For at 2endre i dekoderens parametre skal en DCC central anvendes.

4.4 Analog jeevnstremsdrift

LokPilot V3.0 og LokPilotDCC V3.0 kan uden problemer anvendes pa normalt forekomne DC-
anleg.

Fra fabrikkens side er lastreguleringen slaet til. Dermed kan dit lokomotiv styres nejagtigt og
kan kere ekstremt langsomt i DC-drift. Da lasreguleringen skal anvende 3 - 4 volt som
"reservestrem”, vil du opleve, at du skal dreje mere pa regulatoren end ved normal DC-drift for
at fa lokomotivet til at kere.
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Lastreguleringen kan slas fra, ved at seette Bit 0 i CV 49.

4.5 Analog Vekselstremsdrift (ikke for LokPilotDCC V3.0)

Herudover kan LokPilot V3.0 anvendes i drift med en vekselstremstransformator. Pa den
made erstatter LokPilot V3.0 en analog retningsomskifter.

Som i jeevnstremsdrift er lastreguleringen ogsa aktiv i analog vekselstremsdrift og sergen for
en fin styring og en tidligere uopnaelig langsomkersel.

Omskifterimpulsen virker pa Lokpilot V3.0 som normalt. Vent til lokomotivet er standset, fer du
pavirker retningsskiftet. Giv aldrig en retningsskiftkommando til et kerende lokomotiv.

5 ZAndring af dekoderens parametre

LokPilot har mange parametre. Du finder en oversigt sidst i denne vejledning. Alle
indstillingsveerdier er lagret i CVV'er (Configurations Variable). Disse kan andres, metoden er
afthaengig af digitalkontrolenheden. Dekoderen kender alle NMRA programmeringsmader.

5.1 Med Marklin® 6020/6021

Marklin® centralenhederne 6020 og 6021 har e seerstilling. Med disse kan man kun na
indstillinger med numre lavere end 80, hvis det giver mening at sendre i veerdien mindre end
80. For at e=ndre i disse parametre, gar man frem som neden for (gzelder ikke LokPilotDCC
V3.0)

Hastighedsregulatoren skal sta pa O. Der ma ikke veere andre lokomotiver pa anlaegget. Hold
oje med lokomotivets blinksignaler.

— Tryk samtidig pa [Stop] og [Go] pa 6021 for at udlese en reset. (alternativ: sluk for
transformatorenica. 20 sek.]

—  Tryk pd [Stop] for at slukke for stremmen til sporet.

— Indtast dekoderadressen (alternativt: "80")
Drej reguleringsknappen i omskifterstilling (drej den mod venstre til du herer et klik], hold
omskifterstilingen og tryk [Co]

— LokPiloter V3.0 nu i programmeringstilstand og lyset blinker

— Tast den programmeringsparameter (CV), du ensker at aendre (tocifret .. f.eks. 02)

— Bekraeft ved at sende et retningsskift (lyset blinker to gange]

— Tast den nye veaerdi (tocifret .. f.eks. 02)

— Bekraeft ved at sende et retningsskift (lyset lyseri ca. 1 sekund, og fortsaetter derefter med
at blinke])

— Dukan nu fortseette med at 2endre andre variable.

— For at forlade programmeringstilstand vaelger du CV "80” eller fra- og tilslutter
driftsspaendingen (Tryk [Stop] og derefter [Co] pa 6021).
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Bemaerk venligst:

Vaerdien O (nul) kan ikke indtastes med 6021. ] stedet anvendes vaerdien "80".

Det kan kun lade sig gere at zendre i parametrene 01 til 80

For at n& parametre over 80 skal der anvendes en DCC kompatibel centralenhed.

Der kan opnas en lettere og mere komfortabel programmering af LokPilot V3.0 ved at
anvende tillaegsproduktet ESU LokProgrammer nr, 53 451. Med dette hjelpevaerktej kan
du programmere LokPilot V3.0 fra en pc. Du kan laese mere om LokProgrammer pa ESU'’s
hjemmeside.
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6.1 Tilpasning af belastningsafhaengighed

Belastningsafhaengigheden af LokPilot V3.0 kan tilpasses forskellige motortyper.
Standardindstillingen passer fint til de fleste lokomotiver. Ved andre motorer, ma du forsege

dig frem:

6.2 Fleischmann® Rundmotorer
Cve = b

CV53 =40

CV 54 =16

Cv 55 =20

6.3 Marklin® lille

skivekollektormotor
Cve = b6
Cvs53 =20
CV 54 =16
Cv55 =12

6.4 Marklin® stor

skivekollektormotor
Cve =6
Cv53 = 850
CV 54 =16
CVv55 =12

6.5 Marklin® tromlekollektormotor

cve =6
Cv53 =40
CV 54 =16
Cv 55 =12

6.6 Marklin® Moxon motor

cv2 =4
CV53 = 56
CV 54 = 10
CV 55 = 10
6.7 HAG®
cv2 =4
CV53 = 56
CV 54 = 10
CV 55 = 10

6.8 Trix® Moxon motor

cv2 =4
CV53 = 56
CV54 =6-8
CV55 =4-6
6.9 Piko®

cVv2 =6
CV53 = 40

CV 54 = 10-14
CV 55 = 30

6.10 Gutzold®
(seet motor-PWM til 15 KHz med CV49 bit 1

pa 0]

cve =4
CV53 = 56
CV 54 = 20
CV 55 = 30
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6.11 Dekoder reset

Du kan til enhver tid foretage reset dekoderen til fabriksindstillinger ved at skrive veerdien 08
til CV O8.

? Tildeling af funktionstaster

Udgangene kan frit tildeles de til radighed vaerende funktionstaster. ESU anvender en udvidet
kortleegning (Mapping), med den fordel, at hver udgang uden begreensninger kan tildeles hver
funktionstaste. Hertil kan funktionen ved fremad eller baglzeens veere underforstaet.

Yderligere er det muligt at pavirk flere funktioner pa én gang med en taste. Hver funktionstast
er for hver retning underlagt 2 CV’er (sakaldte kontrol-C\V'’er A, B), som du kan bruge til at
styre, hvad tasten kontrollerer. Figur 4 viser kombinationsmulighederne.

Generelt geelder, at:

— Alle funktionstaster er retningsathaengige. Nar du sendrer pa veerdierne, skal du saledes
huske at 2endre savel fremad som bagleensfunktioner.

— Det kan vaere, at det ikke er muligt at na alle funktionstaste pa din centralenhed.

— Huver af de fysiske funktionsudgange, skal ikke kun tilsluttes en funktionstaste, de skal
ogsa gares aktive.

— AUX3 og AUX4 er "logiske udgange”, som det ikke er muligt at tilslutte en forbruger til.
AUX3 og AUX4 kan kun nas med en 2 1-pin graenseflade.

Senere vises eksempler pa anvendelsen af funktionsudgangene, men ferst skal nogle
specifikke egenskaber ved udgangene gennemgas.

8 Egenskaber ved funktionsudgangene

Far funktionsudgangene kan anvendes, skal hver enkelt gares aktiv. Herudover har hver

funktionsudgang mulighed for at blive indstillet til én af 10 forskellige lyseffekter:

— Dimmer: En normal konstant tilsluttet forbruger.

— Blinklys fase 1: Udgangen blinker i en indstilbar takt (frekvens)

— Blinklys fase 2 - modsat: Udgangen blinker som ovenfor, med modsat. Dermed er
skiftende blink muligt.

— Strobe
— Daobbelt strobe
— Tilfeeldigt (ild)

— Rog - til at regulere intensiteten pa en reggenerator.
— Zoom - til- og afblaendende lys

— Marslys

— Guyralys

— Rule 17 fremad (forreste lys pa US-damplokomotiver)
— Rule 17 bagud [bageste lys pa US-damplokomotiver)

Til hver udgang er tilknyttet en CV (CV 113 - 116]), som anvendes til at saette den valgte
funktion. Bemaerk venligst, at du kan deaktivere en udgang ved at give den vaerdien O. |
fabriksindstillinge er lysfunktionen aktiveret og ved damplokomotivmodeller yderligere AUX 1-
udgangen, som dette tilfzelde kontrolleres med lystasten.
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9 Tilpasning af lysstyrken
LokPilot V3.0 giver mulighed for at justere lysstyrken i 15 trin for at tilpasse lysstyrken perfekt
til den enkelte model. Det geres ved at taktstyre paererne. Det betyder en meget hurtig skiften

mellem teendt og slukket. Lysstyrken kan individuelt reguleres for hver udgang. Den valgte
lysstyrke (O til 15] laegges til vaerdien i den tilherende kontrol-CV (113 - 116).

10 Driftstypen puls til digitalkoblinger

"Lysstyrken” far en saerlig rolle, nar udgangen far funktionen "puls”. Veerdien bestemmer hvor
lang tid funktionen skal veere sluttet til. "Lysstyrken” O betyder her 0,5 sekunder. Vaerdien 15
betyder 8 sekunder. Efter den angivne tid afbrydes funktionen automatisk. Dermed hindres en
overbelastning af koblingsspolen.

11 Blinkfrekvens og varighedsperiode

Huvis blinklys eller blinklys modsat vaelges for en eller flere udgange, skal varighedsperiode
(bestemmer blinkfrekvensen) og til- og frakoblingsegenskaberne faelles for alle udgange saettes
icville.

Periodevarigheden kan indstilles i 63 trin. Hvert periodetrin varer 65,5 milisekunder.
12 Eksempler

12.1 Eksempel 1: Reggenerator pa AUX 1 og F5

Du ensker at tilknytte en reggenerator til funktionstast F5. Reggeretatoren er tilsluttet udgang
AUX 1.

Udgangen AUX 1 skal aktiveres og tasten F5 tilknyttes.

Herefter aktiveres udgangen og Dimmeregenskaben (udgangen skal saledes vaere fuldt
tilslutte uden at blinke) anvendes og lysstyrken skal veere 100%. Kontrol-CV 115 er ansvarlig
for AUX 1. Den veerdi, der skal saettes i CV 115, beregnes saledes: 15 for maksimal lysstyrke.

Nu skal funktionstast F5 tilknyttes udgang AUX 1. Se i figur 4. Den ansvarlige kontrol-CV for
F5 - fremad er 171 (tredje spalte). Det skal angives i CV 171, hvilken udgang, F5 skal
tilsluttes. Af tabellen i figur 4 fremgar det, at veerdien for AUX 1 er 4. Denne veerdi saettes i CV
171,sa AUX 1 ved fremad kontrolleres af F5. For at kontrollen ogsa skal geelde bagud, skal
samme veerdi saettes 1 CV 174

12.2 Eksempel 2: Blinklys pa AUX 2 og F6

Du ensker at tilknytte en blinkende lampe til funktionstast F6. Lampen er tilsluttet udgang
AUX 2. Lysstyrken skal vaere 6/15 af den maksimale lysstyrke. Blinkperioder og til- og
frakoblingsegenskaber indstilles som tidligere beskrevet. Herefter skal AUX 2 aktiveres og
indstilles til blink. Den ansvarlige kontrol-CV er 116, i dette eksempel angives veerdien 16 (for
blinklys) + 5 (svarende til 6/15 af den maksimale lysstyrke) = 21.
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Nu skal funktionstast F6 tilknyttes udgang AUX 2. Se i figur 4. Den ansvarlige kontrol-CV for
F6 - fremad er 177 (tredje spalte). Det skal angives i CV 177, hvilken udgang, F6 skal
tilsluttes. Af tabellen i figur 4 fremgar det, at veerdien for AUX 2 er 8. Denne veerdi seettes i CV
177,sa AUX 2 ved fremad kontrolleres af F6. For at kontrollen ogsa skal geelde bagud, skal
samme veaerdi (8] seettes 1 CV 183.

12.3 Eksempel 3: Bremseforsinkelse til/fra med F5

Her skal accelerations- og bremseforsinkelse kunne til- og frakobles med F5. Da accelerations-
og bremseforsinkelse ikke har nogen fysisk funktionsudgang, men er en logisk funktion,
behever man ikke at konfigurere funktionen. Tasten F5 skal blot tilknyttes "forsinkelse til/fra”.
Den ansvarlige kontrol-CV er 172. Vaerdien i denne saettes til "1” (se figur 4). Hvis funktionen
ogsa skal geelde ved baglaens kersel, skal kontrol-CV 175 ligeledes seettes til vaerdien "1”. Ved
konfiguration af funktionsudgangene anbefales det at anvende en pc og LokProgrammer.

LokPilot V3.0 har sa mange muligheder og kombinationer, at understettelsen med en pc og
LokProgrammer vil hjaslpe meget.

13 Indstillinger i analog drift

Ved hjzelp af kontrol-C\V’erne 125 og 126 kan hejeste og laveste hastighed i analog
jeevnstremsdrift indstilles. Analog AC-drift indstilles tilsvarende med CV 127 og 128 (ikke
LokPilotDCC V3.0). Med disse indstillinger, kan lokomotivets kereegenskaber ved analog drift
reguleres. P4 denne made kan maksimalhastigheden ogsa tilpasses under analog drift.

Veer opmaerksom pg, at lastreguleringen ogsa er aktiv i analog drift. Dette muligger en ekstrem
fin hastighedsstyring ligesom det giver fine langsomkerselsegenskaber.

Lastreguleringen kan til enhver tid frakobles ved at fraveelge Bit O i CV49.

14 LGB-keedestyring

For anvendelse med en LGB-central eller en Roco Lokmaus I kan LokPilot V3.0 omstilles til
impulskaedestyring. For at opna dette skal CV49 saettes til Bit5. Dermed teeller dekoderen
yderligere antallet af tryk pa F1-tasten, og saledes kan alle funktionstaster nas med F1.

15 Bremsestraekninger

LokPilot V3.0 kender bremseforsinkelserne fra de mest anvendte systemer
— Lenz (LG10O0O)
— Marklin® Bremsestreekning (ikke LokpilotDCC V3.0]

Sa snart LokPilot V3.0 erkender en bremsekommando, bremser dekoderen med den
bremsetid, der er sat i CV 4. Efter tvangsstandsningen, seetter dekoderen lokomotivet i gang
med den accelerationstid, der er sat i CV 3. For at iveerksaette understoettelsen, skal der seettes
forskellige veerdieri CV 51.

15.1 Lenz bremsegenerator

Lenz LG 100 bremsegenerator benytter den af NMRA forskrevne standard. LokPilot V3.0
understetter denne funktion. Vaerdien 8 skal saettes i CV 51.
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15.2 Marklin bremsetraekning

Marklins bremsestraekning laegger i al vaesentlighed et digitalsignal i sporspasndingen. For at
ivaerkseette erkendelsen af Marklin bremsestraekning, skal veerdien i CV 51 saettes til 1.

Marklin bremsestraekning og analog jeevnstremsdrift ma ikke vaere aktiv samtidig, da Marklin
bremsestraekning kan opfattes som analog jeevnstrem. Sla derfor analog DC-drift fra i CV 50.

Marklin bremsestraekning er ikke tilgaengelig i LokPilotDCC.

15.3 Konstant bremseafstand

Der gemmer sig en ny funktion bag CV 254 (ESU Bremsemetode). Dermed kan der
fastlaegges en fast afstand, som lokomotivet skal tilbagelaegge fra begyndelsen af
bremseafsnittet til det star stille. Dermed er det muligt at sikre, at et lokomotiv altid standser
foran det rede signal uafthasngigt af hastigheden. LokPilot V3.0 beregner selv hvor kraftigt det
skal bremse lokomotivet.

Jo hejere vaerdi i CV 254 jo leengere bremsestraekning. Skrives "0” i CV 254 er den normale
tidsstyrede bremsemetode (CV 4] aktiv.

15.4 Dobbelttraktion med LokSound lokomotiver

Engang imellem enskes det at lave dobbelttraktion med et lokomotiv med LokSound og et
lokomotiv med LokPilot V3.0. Der opstar da det problem, at lokomotivet med LokPilot begynder
at kere mens lokomotivet med LokSound afventer at diesellyden er kommet op i omdrejninger.

For at afhjeelpe dette problem, har LokPilot V3.0 CV 253 "afgangsforsinkelse”. Afgangen
forsinkes med den valgte veerdi, og efter kort tids preven sig frem, fungerer begge dekodere
sammern.

16 Tekniske data

16.1 Tekniske data LokPilot V3.0

— Drift med NMRA DCC og 14, 28 eller 128 keretrin [automatisk registrering)

— Drift med Motorola® og 14 keretrin

—  Drift med Selectrix®

— Drift med analog veksel- eller jaevnstrem med automatisk registrering af driftsform og
omskift under karslen.

— 2 retningsafhaengige lysudgange, hver kan belastes med 250 mA

— 2 frie funktionsudgange (F1 og F2), som hver kan belastes med 250 mA

— Den samlede belastning af alle 4 udgange er 500 mA

— 2 logiske udgange AUX3 og AUX4 (kun 21-pin version]

— Motorudgangen kan belastes med 1,1 A, Overbelastningsbeskyttet

— Totalbelasningen af dekoderener 1,2 A

— Sterrelse: 23 * 15,5 * 6,5 mm

— Forberedt til NMRA DCC BiDi kommunikation
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16.2 Tekniske data LokPilotDCC V3.0

— Drift med NMRA DCC og 14, 28 eller 128 keretrin (automatisk registrering)

— Drift med analog jeevnstrem med automatisk registrering af driftsform og omskift under
kerslen.

— 2 retningsaftheengige lysudgange, hver kan belastes med 250 mA

— 2 frie funktionsudgange (F1 og F2), som hver kan belastes med 250 mA

— Den samlede belastning af alle 4 udgange er 500 mA

— 2 logiske udgange AUX3 og AUX4 (kun 2 1-pin version]

— Motorudgangen kan belastes med 1,1 A, Overbelastningsbeskyttet

— Totalbelasningen af dekoderener 1,2 A

— Stoerrelse: 23 * 15,5 * 6,5 mm

— Forberedt til NMRA DCC BiDi kommunikation
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Veerdi 2 3 4 8 16 | 32 | 64 | 128 | Veerdi | 1 2 | 128

tilstand fremad 129 130
Tilstand baglaens 132 133
Ker fremad 135 136
Ker baglaens 138 139
FO Lys fremad 141 1 142
FO Lys baglaens 144 2 145
F1l Taste F1 fremad 147 4 148
F1l Taste F1 bagleens 150 4 151
F2 Taste F2 fremad 153 8 154
F2 Taste F2 bagleens 156 8 157
F3 Taste F3 fremad 159 160
F3 Taste F3 bagleens 162 163
F4 Taste F4 fremad 165 166
F4 | Taste F4 bagleens 168 169
F5 Taste F5 fremad 171 172
F5 Taste F5 bagleens 174 175
F6 Taste F6 fremad 177 178
F6 Taste F6 bagleens 180 181
F7 Taste F7 fremad 183 184
F7 Taste F7 bagleens 186 187
F8 Taste F8 fremad 189 190
F8 Taste F8 baglaens 192 193
F9 Taste F9 fremad 195 196
F9 Taste F9 bagleens 198 199
F10 | Taste F10 fremad 201 202
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F10 | Taste F10bagleens | 204 205
F11 | Taste F11 fremad 207 208
F11 | TasteFl1 bagleens | 210 211
F12 | Taste F12 fremad 213 214
F12 | TasteFl2bagleens | 216 217
F13 | Taste F13 fremad 219 220
F13 | Taste F13 bagleens | 222 223
F14 | Taste F14 fremad 225 226
F14 | Taste Fl4 bagleens | 228 229
F15 | Taste F15 fremad 231 231
F15 | Taste F15 bagleens | 234 235
Figur 4: Funktionstasternes kortlaegning (Function mapping)
17 Tabel over CV'er
CV | Navn Beskrivelse Veerdier Fabriks-
indstilling
01 |Lokomaotivadresse Lokomotivets adresse 0l1-127 03
02 | Startspaending Fastlaegger lokomotivets mindstehastighed 01-75 03
03 | Accelerationstid Fastlaegger ved multiplikation med 0,869 den tid 00-64 08
der gar fra lokomotivet star stille til det har naet
hejeste hastighed.
04 | Bremsetid Fastlaegger ved multiplikation med 0,869 den tid 00-64 06
der gar fra lokomotivet har hejeste til det star stille
05 | Hgjeste hastighed Lokomotivets hejeste hastighed 00-64 64
06 | Mellemste hastighed Lokomotivets hastighed ved mellemste hastighed 00 -64 22
07 |Versions nr. Software versionsnummer (kun leesbar)
08 | Fremstiller ESU’s ID, hvis veerdien 8 skrives i denne CV 151
udferes en reset af dekoderen
13 | Analog modus F1-F8 Funktionernes tilstand i analog modus 0-255 1
Bit funktion Veerdi
O Funktion F1 1
1 Funktion F2 2
2 Funktion F3 4
3 Funktion F4 8
4 Funktion F5 16
5 Funktion F6 32
6 Funktion F7 64
7 Funktion F8 128
13 | Analog modus FL, F9- | Funktionernes tilstand i analog modus 0-255 3
Fle Bit funktion Vaerdi
0 Funktion FL(f) 1
1 Funktion FL(r] 2
2 Funktion F9(f) 4
3 Funktion F10(f) 8
4 Funktion F11 16
5 Funktion F12 32
6 Funktion F9(r) 64
7 Funktion F10(r) 128
17 | Udvidet Lokomotivets lange adresse. 128 - 192
18 |lokomotivadresse CV 17 indeholder de heje byte-veerdier (bit 6 og bit 9999

7 skal vaere aktiv) CV 18 indeholder den lave
veerdi. Er kun aktiv, hvis CV 29 er sat i funktion.
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CV | Navn Beskrivelse Veaerdier Fabriks-
indstilling
19 | Forbundsadresse Ekstra adresse til anvendelse ved dobbelttraktion. 0-127 0
Veerdierne O eller 128 betyder: Forbundsadresse
inaktiv.
1 - 127 Forbund adresse normal kereretning
129 - 255 Forbund adresse omvendt kereretning
21 | Consist modus F1-F8 Funktionernes tilstand i consist modus 0-255 1
Bit funktion Veerdi
O Funktion F1 1
1 Funktion F2 2
2 Funktion F3 4
3 Funktion F4 8
4 Funktion F5 16
5 Funktion F6 32
6 Funktion F7 64
7 Funktion F8 128
22 | Consist modus FL, F9- | Funktionernes tilstand i consist modus 0-255 3
Fle Bit funktion Veerdi
O Funktion FL(f) 1
1 Funktion FL(r] 2
2 Funktion F9(f] 4
3 Funktion F10(f) 8
4 Funktion F11 16
5 Funktion F12 32
6 Funktion F9(r) 64
7 Funktion F10(r) 128
28 | BiDi konfiguration Indstillinger for BiDi konfiguration. Kan ferst 4
anvendes efter software opdatering
Bit | Funktion Veerdi
0 |Kanal 1 Adressebroadcast
Kanal 1 ikke fri til broadcast 0
Kanal 2 fri til adressebroadcast | 1
1 Dataoverfersel over kanal 2
Ingen dataoverfersel over 0
kanal 2
Dataoverfersel over kanal 2 2
tilladt
2 | Ordrekvittering pa kanal 1
Ingen ordrekvittering pa kanal |0
1
Ordrekvittering pa kanal 1 4
tilladt
29 | Konfigurations-register | Disse indstillinger er kun relevante ved DCC drift. 4
Adder de enskede veerdier for at fastlaegge den
enskede vaerdi af CV 29. F.eks. 28 reguleringstrin
og tilladt analog drift = 2+4=6.
Funktion Veerdi
Normal kereretning 0
Omvendt ke.retn. 1
14 regtrini DCC 0
28/128 trini DCC 2
Analog fravalgt 0
Analog tilladt 4
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CV | Navn Beskrivelse Veaerdier Fabriks-
indstilling
BiDi kommunikation (efter opdatering)
BiDi kommunikation er slaet fra 0
BiDi Kommunikation er tilladt 4
Valg af motorkendelinie
KendelinieCV 2, 5, 6 0
Kendelinie CV 67 - 96 16
Valg af lokomotivadresse (kun DCC)
Korte adresser (CV1) 0
Lange adresser (CV17+18] 32
49 | Udvidet konfiguration Her kan understottelse af bremsestraskning
aktiveres eller lastregulering frakaobles. 19
Bit Beskrivelse Veerdi
0 Lastregulering aktiv 1
Lastregulering frakoblet 0]
1  DC motor Pwm frekvens
15 kHz taktfrekvens 0
30 kHz taktfrekvens 2
2  Marklin Delta modus
Delta modus frakaoblet 0]
Delta modus tilkablet 4
3 Marklin 2. adresse
Marklin 2. adresse frakoblet 0
Marklin 2. adresse tilkablet 8
4 Automatisk genkendelse af karselstrin
DCC genkendelse frakoblet 0
DCC genkendelse tilkablet 16
5 LGB funktionstast modus
LGB modus frakoblet 0
LGB modus tilkoblet 32
6  ZIMO manuel funktion
ZIMO manual funktion frakoblet 0]
ZIMO manuel funktion tilkoblet 64
7 Funktionstastombytning ved hver
sidebytte
Slaet fra 0
Slaet til 128
50 |Analog modus Bestemmer hvilke analoge modi, som er tilladt 0-3 3
Bit Beskrivelse Veerdi
0 AC analog modus
Frakoblet 0]
tilkoblet 1
1 DCanalog modus
Frakoblet 0
tilkoblet 2
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CV | Navn Beskrivelse Veaerdier Fabriks-
indstilling
51 | Bremse modus Bestemmer hvilke bremsestraekninger, som er 3
tilladt
Bit Beskrivelse Veerdi
0  Marklin bremsemodus
Frakoblet 0]
tilkoblet 1
1  ZIMO bremsemodus
Frakoblet 0
tilkoblet 2
2  Ikke anvendt
3 Lenz DC bremsemodus
Frakoblet 0]
tilkoblet 8
53 | Belastningsregulering | Parameter 1 (Belastningsreference) 00-80 50
parameter "EMK” Styrer den spaending, der skal komme retur fra
motoren. Des bedre virkningsgrad motoren har
des hejere kan denne veerdi saettes.
Hvis motoren ikke opnar hejeste omdrejningstal,
reduceres denne veerdi.
54 | Belastningsregulering | Parameter 2 (K-andel) 00-80 32
parameter "K” Bestemmer styrken i reguleringen. Jo hejere
veerd, jo staerkere regulerer LokPilot motoren.
55 | Belastningsregulering | Parameter 3 (I-andel) 00-80 24
parameter "I” Bestemmes af motorens traeghed (f.eks. store
svinghjul eller en motor med stor diameter). Jo
sterre motortraeghed jo mindre veerdi.
56 | Reguleringsindflydelse |0-100% 1-64 64
Bestemmer hvor mange % lastreguleringen er
aktiv.
Ved veaerdien 32 er lastreguleringen frakoblet, nar
den halve hastighed er naet.
66 | Forleens trim Divideret med 128 fas den faktor, som 0-255 0
motorspaendingen ved forleens kersel ganges
med. Vardien O deaktiverer trim.
67 - | Hastighedstabellen Tilpasser motorspsending og farttrin. De 0-255
94 mellemliggende veerdier interpoleres.
95 | Bagleens trim Divideret med 128 fas den faktor, som 0-255 0
motorspaendingen ved baglaens kersel ganges
med. Vardien O deaktiverer trim.
112 | Blinkfrekvens Blinkfrekvens for strobeeffekt. Hele tiden i andele 4 - 64 33

af 65,536 ms
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Lysudgang "Rule 17 bak” Vol + 176
Pulse (tidsbegraenset) Vol + 192

CV | Navn Beskrivelse Veaerdier Fabriks-
indstilling
113 | Konfiguration af Funktion af forreste lysudgang 0-255 15
forreste lysudgang
Betydning Veerdi
Dimmer Vol
Blink (fase 1) Vol + 16
Blink (fase 2] Vol + 32
Strabe Vol + 48
Daobbelt strobe Vol + 64
lldles Vol + 80
Reggenerator Vol + 96
Lys langsom bleending Vol+ 112
Marslys Vol + 128
Guyrolys Vol + 144
Lysudgang "Rule 17 frem” Vol + 160
1
1

Vol = lysstyrke: O ([merk] - 15 (maksimum)

114 | Konfiguration af Funktion af bageste lysudgang 0-255 15
bageste lysudgang

Lysudgang "Rule 17 bak” Vol + 176
Pulse (tidsbegraenset) Vol + 192

Betydning Veerdi
Dimmer Vol
Blink (fase 1) Vol + 16
Blink (fase 2) Vol + 32
Strobe Vol + 48
Dobbelt strabe Vol + 64
lldles Vol + 80
Reggenerator Vol + 96
Lys langsom blaending Vol + 112
Marslys Vol + 128
Guyrolys Vol + 144
Lysudgang "Rule 17 frem” Vol + 160

1

1

Vol = lysstyrke: O ([merk] - 15 (maksimum)

Lysudgang "Rule 17 frem” Vol + 160
Lysudgang "Rule 17 bak” Vol + 176
Pulse (tidsbegraenset) Vol + 192

115 | Konfiguration af AUX 1 | Funktion af AUX 1 0-255 15
Betydning Veerdi
Dimmer Vol
Blink (fase 1) Vol + 16
Blink (fase 2) Vol + 32
Strobe Vol + 48
Dobbelt strabe Vol + 64
lldles Vol + 80
Reggenerator Vol + 96
Lys langsom blaending Vol+ 112
Marslys Vol + 128
Guyrolys Vol + 144

1
1
1

Vol = lysstyrke: O ([merk] - 15 (maksimum)
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Lysudgang "Rule 17 bak” Vol + 176
Pulse (tidsbegraenset) Vol + 192

CV | Navn Beskrivelse Veaerdier Fabriks-
indstilling
116 | Konfiguration af AUX 2 | Funktion af AUX 2 0-255 15
Betydning Veerdi
Dimmer Vol
Blink (fase 1) Vol + 16
Blink (fase 2] Vol + 32
Strabe Vol + 48
Daobbelt strobe Vol + 64
lldles Vol + 80
Reggenerator Vol + 96
Lys langsom bleending Vol+ 112
Marslys Vol + 128
Guyrolys Vol + 144
Lysudgang "Rule 17 frem” Vol + 160
1
1

Vol = lysstyrke: O ([merk] - 15 (maksimum)

117 | Konfiguration af AUX 3 | Funktion af AUX 3 0-255 0
(kun 21 pin version]

Lysudgang "Rule 17 bak” Vol + 176
Pulse (tidsbegraenset) Vol + 192

Betydning Veerdi
Dimmer Vol
Blink (fase 1) Vol + 16
Blink (fase 2) Vol + 32
Strobe Vol + 48
Dobbelt strabe Vol + 64
lldles Vol + 80
Reggenerator Vol + 96
Lys langsom blaending Vol + 112
Marslys Vol + 128
Guyrolys Vol + 144
Lysudgang "Rule 17 frem” Vol + 160

1

1

Vol = lysstyrke: O ([merk] - 15 (maksimum)

116 | Konfiguration af AUX 4 | Funktion af AUX 4 0-255 0
(kun 21 pin version)

Lysudgang "Rule 17 frem” Vol + 160
Lysudgang "Rule 17 bak” Vol + 176
Pulse (tidsbegraenset) Vol + 192

Betydning Veerdi
Dimmer Vol
Blink (fase 1) Vol + 16
Blink (fase 2) Vol + 32
Strobe Vol + 48
Dobbelt strabe Vol + 64
lldles Vol + 80
Reggenerator Vol + 96
Lys langsom blaending Vol+ 112
Marslys Vol + 128
Guyrolys Vol + 144

1

1

1

Vol = lysstyrke: O ([merk] - 15 (maksimum)
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CV | Navn Beskrivelse Veerdier Fabriks-
indstilling
124 | Datalagring Bestemmer hvilke data, som gemmes og efter en 6
kort stremafbrydelse skal anvendes til videre drift
Beskrivelse Veerdi
Lagring af kerselsretning ([Motorola®) 1
Lagring af funktionstasternes tilstand 2
Lagring af den aktuelle fart 4
Kerer efter reset videre med
Acceleration 8
Ingen motor PWM ved analog drift 64
Ingen PWM for funktionsudgange i
Analog drift (fuld lysstyrke) 128
125 Startspeending ved analog DC 0-127 110
126 Hojeste hastighed ved analog DC 0-127 127
127 Startspeending ved analog AC 0-127 50
128 Hgjeste hastighed ved analog AC 0-127 127
129 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af stilstand aktiveres i stilstand fremad
Fremad A Bit Beskrivelse Veerdi
0 Lys fremad 1
1 Lysbagud 2
2  Tillaegsfunktion AUX 1 4
3 Tilleegsfunktion AUX 2 8
4 Tilleegsfunktion AUX 3 (kun 21 pin) 16
5 Tilleegsfunktion AUX 4 (kun 21 pin] 32
130 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af stilstand aktiveres i stilstand fremad
Fremad B Bit Beskrivelse Veerdi
0O  Forsinkelse til/fra 1
1  Rangerfart til/fra 2
/7 Dynamisk bremse 128
132 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af stilstand aktiveres i stilstand baglaens
Bagleens A Bit Beskrivelse Veerdi
0 Lysfremad 1
1 Lysbagud 2
2  Tillaegsfunktion AUX 1 4
3 Tillaegsfunktion AUX 2 8
4 Tilleegsfunktion AUX 3 (kun 21 pin) 16
5 Tilleegsfunktion AUX 4 (kun 21 pin] 32
133 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af stilstand aktiveres i stilstand baglaens
bagleens B Bit Beskrivelse Veerdi
0O  Forsinkelse til/fra 1
1 Rangerfart til/fra 2
7 Dynamisk bremse 128
135 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0

af kersel
Fremad A

aktiveres i kersel fremad

Bit Beskrivelse Veerdi
0 Lys fremad 1

1 Lysbagud 2

2  Tillaegsfunktion AUX 1 4

3 Tillaegsfunktion AUX 2 8

4 Tilleegsfunktion AUX 3 (kun 21 pin) 16

5 Tilleegsfunktion AUX 4 (kun 21 pin] 32
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CV | Navn Beskrivelse Veerdier Fabriks-
indstilling
136 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af kersel aktiveres i kersel fremad
Fremad B Bit Beskrivelse Veerdi
O Forsinkelse til/fra 1
1 Rangerfart til/fra 2
7 Dynamisk bremse 128
138 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af kaersel aktiveres i kersel baglaens
Bagleens A Bit Beskrivelse Veerdi
0 Lys fremad 1
1 Lysbagud 2
2  Tillaegsfunktion AUX 1 4
3 Tillaegsfunktion AUX 2 8
4 Tilleegsfunktion AUX 3 (kun 21 pin) 16
5 Tilleegsfunktion AUX 4 (kun 21 pin] 32
139 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af kaersel aktiveres i kersel baglaens
baglaens B Bit Beskrivelse Veerdi
0O  Forsinkelse til/fra 1
1 Rangerfart til/fra 2
7 Duynamisk bremse 128
141 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 1
aflys aktiveres i lys fremad
Fremad A Bit Beskrivelse Veerdi
0 Lys fremad 1
1 Lysbagud 2
2  Tillaeegsfunktion AUX 1 4
3 Tillaegsfunktion AUX 2 8
4 Tilleegsfunktion AUX 3 (kun 21 pin) 16
5 Tillaeegsfunktion AUX 4 (kun 21 pin] 32
142 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
aflys aktiveres i lys fremad
Fremad B Bit Beskrivelse Veerdi
0O Forsinkelse til/fra 1
1 Rangerfart til/fra 2
7 Dynamisk bremse 128
144 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 2
aflys aktiveres i lys baglaens
Bagleens A Bit Beskrivelse Veerdi
0 Lys fremad 1
1 Lysbagud 2
2  Tillaeegsfunktion AUX 1 4
3 Tilleegsfunktion AUX 2 8
4 Tilleegsfunktion AUX 3 (kun 21 pin) 16
5 Tillaegsfunktion AUX 4 (kun 21 pin) 32
145 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0

aflys
baglaens B

aktiveres i lys baglaens

Bit Beskrivelse Veerdi
0 Forsinkelse til/fra 1

1 Rangerfart til/fra 2

7 Dynamisk bremse 128
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CV | Navn Beskrivelse Veaerdier Fabriks-
indstilling
147 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 4
af F1 aktiveres i F1 fremad
Fremad A Bit Beskrivelse Veerdi
0 Lysfremad 1
1 Lysbagud 2
2  Tillaegsfunktion AUX 1 4
3 Tilleegsfunktion AUX 2 8
4 Tilleegsfunktion AUX 3 (kun 21 pin) 16
5 Tilleegsfunktion AUX 4 (kun 21 pin] 32
148 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
afFl aktiveresiF1 fremad
Fremad B Bit Beskrivelse Veerdi
O  Forsinkelse til/fra 1
1 Rangerfart til/fra 2
/7 Dynamisk bremse 128
150 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 4
af F1 aktiveres i F1 baglaens
Bagleens A Bit Beskrivelse Veerdi
0 Lysfremad 1
1 Lysbagud 2
2  Tillaegsfunktion AUX 1 4
3 Tillaegsfunktion AUX 2 8
4 Tilleegsfunktion AUX 3 (kun 21 pin) 16
5 Tillaeegsfunktion AUX 4 (kun 21 pin] 32
151 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F1 aktiveres i F1 baglaens
baglaens B Bit Beskrivelse Veerdi
0O  Forsinkelse til/fra 1
1 Rangerfart til/fra 2
7 Dynamisk bremse 128
153 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 8
af F2 aktiveres i F2 fremad
Fremad A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 147
154 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F2 aktiveres i F2 fremad
Fremad B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 148
156 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 8
af F2 aktiveres i F2 baglaens
Bagleens A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 150
157 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0]
af F2 aktiveres i F2 baglaens
baglaens B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 151
159 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
afF3 aktiveres i F3 fremad
Fremad A Bit Beskrivelse Veerdi

Se beskrivelsen af CV 147
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CV | Navn Beskrivelse Veaerdier Fabriks-
indstilling
160 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 2
af F3 aktiveres i F3 fremad
Fremad B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 148
162 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F3 aktiveres i F3 baglaens
Bagleens A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 150
163 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 2
af F3 aktiveres i F3 baglaens
bagleens B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 151
165 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F4 aktiveres i F4 fremad
Fremad A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 147
166 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 1
af F4 aktiveres i F4 fremad
Fremad B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 148
168 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F4 aktiveres i F4 baglaens
Bagleens A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 150
169 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 1
af F4 aktiveres i F4 baglaens
baglaens B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 151
171 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F5 aktiveres i F5 fremad
Fremad A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 147
172 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F5 aktiveres i F5 fremad
Fremad B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 148
174 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af Fb aktiveres i F5 baglaens
Bagleens A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 150
175 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0

af F5
bagleens B

aktiveres i F5 baglaens
Bit Beskrivelse
Se beskrivelsen af CV 151

Veerdi
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CV | Navn Beskrivelse Veaerdier Fabriks-
indstilling
177 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F6 aktiveres i F6 fremad
Fremad A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 147
178 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F6 aktiveres i F6 fremad
Fremad B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 148
180 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F6 aktiveres i F6 baglaens
Bagleens A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 150
181 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F6 aktiveres i F6 baglaens
baglaens B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 151
183 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F7 aktiveres i F7 fremad
Fremad A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 147
184 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F7 aktiveres i F7 fremad
Fremad B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 148
186 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F7 aktiveres i F7 baglaens
Bagleens A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 150
187 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F7 aktiveres i F7 baglaens
bagleens B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 151
189 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F8 aktiveres i F8 fremad
Fremad A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 147
190 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F8 aktiveres i F8 fremad
Fremad B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 148
192 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0

af F8
Bagleens A

aktiveres i F8 baglaens
Bit Beskrivelse
Se beskrivelsen af CV 150

Veerdi
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CV | Navn Beskrivelse Veaerdier Fabriks-
indstilling
193 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F8 aktiveres i F8 baglaens
bagleens B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 151
195 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F9 aktiveres i F9 fremad
Fremad A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 147
196 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F9 aktiveres i F9 fremad
Fremad B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 148
198 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F9 aktiveres i F9 baglaens
Bagleens A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 150
199 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F9 aktiveres i F9 baglaens
baglaens B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 151
201 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F10 aktiveres i F10 fremad
Fremad A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 147
202 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F10 aktiveres i F10 fremad
Fremad B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 148
204 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F10 aktiveres i F10 baglaens
Bagleens A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 150
205 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F10 aktiveres i F10 baglaens
bagleens B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 151
207 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
afF11 aktiveres i F11 fremad
Fremad A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 147
208 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0

afF11
Fremad B

aktiveres i F11 fremad
Bit Beskrivelse
Se beskrivelsen af CV 148

Veerdi
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CV | Navn Beskrivelse Veaerdier Fabriks-
indstilling
210 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F11 aktiveres i F11 baglaens
Bagleens A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 150
211 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F11 aktiveres i F11 baglaens
baglaens B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 151
213 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
afF12 aktiveresiF12 fremad
Fremad A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 147
214 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F12 aktiveres i F12 fremad
Fremad B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 148
216 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
afF12 aktiveres i F12 bagleens
Bagleens A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 150
217 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F12 aktiveres i F12 baglaens
bagleens B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsenaf CV 151
219 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F13 aktiveres i F13 fremad
Fremad A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 129
220 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
afF13 aktiveresiF13 fremad
Fremad B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 130
222 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F13 aktiveres i F13 baglaens
Bagleens A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 129
223 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
afF13 aktiveres i F13 bagleens
baglaens B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 130
225 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0

af F14
Fremad A

aktiveres i F14 fremad
Bit Beskrivelse
Se beskrivelsen af CVV 129

Veerdi
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CV | Navn Beskrivelse Veaerdier Fabriks-
indstilling
226 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F14 aktiveres i F14 fremad
Fremad B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 130
228 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F14 aktiveres i F14 baglaens
Bagleens A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 129
229 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af Fl4 aktiveres i F14 bagleens
bagleens B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 130
231 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F15 aktiveresiF15 fremad
Fremad A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 129
232 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F15 aktiveres i F15 fremad
Fremad B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 130
234 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F15 aktiveres i F15 baglaens
Bagleens A Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsenaf CV 129
235 | Funktionstast tildeling | Kategorisering af funktionsudgangene som 0-255 0
af F15 aktiveres i F15 baglaens
baglaens B Bit Beskrivelse Veerdi
Se beskrivelsen af CV 130
253 | Startforsinkelse Forsinker start med den angivne tid. Det ger det 0-255 0
muligt at synkronisere starten med lokomotiver
med LokSound dekoder (til dobbelttraktion)
254 | Konstant En veerdi sterre en nul angiver en bremseafstand, 0-64 0
bremseafstand som er uaftheengig af farten.
18 Garantierklzering

Se originalvejledningen.

Note: Er en note anfert i den originale tyske vejledning

Kommentar: Er en kommentar fra oversaetteren pa baggrund af egne eller andres erfaringer
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